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Abstract
Анотація.
Розглянуто ключові моменти роботимобільних засобів пасивної системиРМна базі ДПЛАякі дозволяють
отримувати необхідну інформацію щодо НДРВ. Висвітлено алгоритм знаходження кутової поправки
при пеленгації НДРВ двома ДПЛА.
Ключові слова: пеленгація, ДПЛА, радіомоніторинг, пасивна локація, джерела радіовипромінювання,
радіочастотний ресурс.
Abstract.
The key moments of the work of mobile devices of the passive system of the radio monitoring on the basis of
the UAVs are considered, which allow get the necessary information about the not authorized radio emission
sources. The algorithm of finding the angular correction in the process of direction-finding the not authorized
radio emission sources of two UAVs is shown.
Keywords: direction-finding, UAV, radiomonitoring, passive location, radio emission sources, Radio-Frequency
Resources.
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